ボー ド の 記事 園 シス テム の 記事 園 ビギナー ズ 


ロボ ッ ト が 人 に 安全 に 接する 鍵 は 
セン サ と モー タ の 柔らか い 制 御 に あり 


、 本 特集 で は 人 型 介護 ロボ ッ ト を 例 に , 安全 に 人 に 接する た め の セ ン サ や モー タ の 制御 技術 を 紹介 し ます . また , モー 


。 個 が 求め 6 4 し る の うか \、 プ 人 入 < 
人 と 触れ 合う た め の 柔 ら か さ を 持 つ 自 f 
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ト 様 の セン サ 開 発 . セン サ 同 士 を 結ぶ 
ネッ トワ ー ク の 開発 . セン サ に よる 

新た な 動作 の 創造 な ど テ ー マ が 尽き な い 
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分 散 処 理 、 複 数 の CPU の 連携 。 モ ー タ の 小 販 動 な ど \_ ノ 環境 か ら の 反作用 力 に 対応 する 柔軟 な 
開発 テー て が 盛り だ くさ ん アク チュ エー タ の 開発 最前 線 
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